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Descrizione generale progetto

FeedNebac

co-design for networked control systems
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PATROLLING DETERMINISTICO
Partitioning (Voronoi)
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Testbed ( Automatic control lab, ETH)
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Modellizzazione

Passo quantizzazione 250ms

Modello Pinhole telecamera Modello Markoviano Evasore
(P, IA(X)] )
H
IA(x)[=8 |A(x)[=24
b =
Qi(t + 1) — Hi(t) + 1.65° 0° < 91‘ <90°
Y (t+ 1) =9;(t) £1.65°  20° <1p; <90°
|A(x)[=48 |A(x)[=80

Processo

Misure (Y(t)) R Y(t)
Mappa Predizioni (x (t)) X(t-1)
Policy (g)
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Update
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Controllo

Y (1)

(t-D)
Stimatore
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Strategie di controllo

Policy utilizzate 9

LOCALMAX
TOTALMAX
RANDOM
LOCK

* hS . . . . . . . .
T E una variabile aleatoria discreta che tiene conto del primo istante di
. . \ ’ . .
tempo in cui e trovato I'evasore, essa assume valori in T={1, 2,.... +o0}
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Persistenza
fgng(T*=t|T*2t)2€ Vit
Persistenza in media di periodo T
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Simulazioni
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Conclusioni e Sviluppi Futuri

* Calcolo strategie stocastiche con evasore intelligente (Equilibrio di NASH)

e Soluzione decentralizzata tramite diagrammi di Voronoi :

= "/- ~ 3
. . . . / _ g A 3
* Unione con algoritmo di Tracking /Q "
~—
S .. i
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