
forza applicata dalla camera locale
sugli estremi di patrolling

com_pr_out

1

estremo12

F cam succ

F cam prec

com

cons_estr_in

aestr

cons_estr_out

is_saturated

aux1

0

aux

SeH modificato2

com

In
Out

SeH modificato

com

In
Out

Goto8

[faseinf]

Goto6

[tcaminf]

Goto14

[estrinfsat]

From16

[faseloc]

com_inf
2

com_pr_in
1

posizione estremo inferiore di patrolling

tempo arrivo evento alla camera precedente (da Kalman)


